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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang 

Perkembangan teknologi merupakan sumber kebutuhan dalam bidang IPTEK 

yang sangat pesat untuk kehidupan sehari-sehari dan telah merambah diseluruh 

dunia. Tak terkecuali pada bidang umum yakni penggunaan lahan parkir. Lahan 

parkir pada implementasinya dibagi menjadi 2 (dua) jenis berdasarkan lokasinya, 

yakni parkiran on street dan parkiran non on street. Parkiran on street adalah zona 

parkir yang lokasi atau posisinya berada pada bahu jalan-jalan, sedangkan 

parkiran non on street adalah parkiran yang lokasinya berada tidak pada bahu 

jalan atau dengan kata lain berada dalam gedung (outdoor) atau pada lapangan 

khusus parkiran (Akbar, Jura, 2018). 

Institut Informatika dan Bisnis Darmajaya merupakan salah satu perguruan tinggi 

yang belum menerapkan sistem parkir kendaraan roda dua secara otomatis. Secara 

umum sistem parkir kendaraan yang diterapkan dikampus Institut Informatika dan 

Bisnis Darmajaya masih dijaganya oleh petugas parkir atau staf kampus secara 

manual. Diliat dari jumlah kendaraan yang digunakan mahasiswa makin 

bertambah banyak, tidak rentan kemungkinan membuat para mahasiswa kesulitan 

harus memarkirkan kendaraannya dimana. Walaupun lahan parkir yang ada 

dikampus Institut Informatika dan Bisnis Darmajaya mempunyai beberapa titik. 

Penelitian terdahulu tentang sistem otomasi untuk area parkir dengan tujuan untuk 

membantu meringankan tugas para pengelola area parkir agar dapat meningkatkan 

ketertiban dan kenyamanan diarea parkir, maka perlu dikembangkannya suatu 

sistem yang dapat bekerja secara terus-menerus tanpa harus adanya istirahat 

dengan hasil yang sangat akurat. Yang memanfaatkan sistem rancangan 

mikrokontroller ATmega secara optimal dengan menggunakan beberapa 

komponen-komponen yang lain. Alur kerja sistem ini diawali dengan pembacaan 

identifikasi RFID (Radio Frequency Identification) pada pintu portal parkiran 

sebagai kode akses masuk. Bersamaan dengan itu secara periodik hasil kombinasi 

infrared dan photodioda sebagai sensor lahan parkir yang kosong akan 
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mengidentifikasi keberadaan kendaraan (Pranata,dkk, 2015). Penelitian yang akan 

dirancang bersama yaitu Implementasi Sistem Kendali Portal Menggunakan RFID 

Berbasis Arduino. Pada implementasi sistem tersebut masih terdapat kekurangan 

seperti dibagian pemberitahuan ketersediaan ruang parkir, sehingga membuat area 

parkir menjadi berantakan atau tidak tertib karna terlalu banyak pengendara yang 

masuk memarkirkan kendaraannya. Peneliti berencana mengembangkan sistem 

tersebut dengan menambahkan sistem counting untuk membuat area parkir 

menjadi tertib. 

Berdasarkan permasalahan diatas, saya akan merancang suatu sistem yang dapat 

membantu menertibkan kendaraan roda dua pada saat pengendara akan 

memarkirkan kendaraannya dengan tema “Implementasi Sistem Counting Pada 

Alat Parkir”. Sistem tersebut akan dapat memberikan informasi langsung kepada 

pengendara dengan menampilkan ketersedian lahan parkir yang tersedia pada 

DMD P10 (Dot Matrik Display). 

1.2 Ruang Lingkup Penelitian 

Berdasarkan dari hasil penelitian yang telah dilakukan, maka ruang lingkup dalam 

penelitian ini, yaitu; 

1. Lokasi dilakukan pada area parkir Institut Informatika Dan Bisnis Darmajaya. 

2. Menggunakan DMD P10 (Dot Matrik Display) sebagai penampil ketersedia 

parkir. 

3. Menggunakan mikrokontroller sebagai pemroses sistem. 

4. Menggunakan sensor Ultrasonik untuk mendeteksi adanya suatu obyek. 

 

1.3 Rumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang diatas maka rumusan masalah yang diajukan adalah : 

1. bagaimana agar  kendaraan roda 2 menjadi tertib saat dilokasi parkir ? 

2. bagaimana cara memberitahu pengendara roda 2 lokasi parkir masih tersedia 

atau tidak ? 
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1.4 Tujuan Masalah 

Tujuan penilitian ini adalah merancang suatu sistem yang dapat memberikan 

informasi kepada pengendara kendaraan roda dua dengan memberitahu 

ketersediaan parkir pada saat pengendara roda 2 akan memasuki lokasi parkir.  

1.5 Manfaat Penelitian 

Adapun manfaat dari penelitian ini sebagi berikut : 

1. Memberitahu informasi tentang ketersediaan parkir pada saat pengendara 

ingin memarkirkan kendaraannya. 

2. Meningkatkan ketertiban bagi pengguna kendaraan sepeda motor. 

 

1.6 Sistematika Penulisan  

Untuk mempermudah pembahasan dan pemahaman maka penulis membuat 

sistematika pembahasan bagaimana sebenarnya prinsip kerja dari prototipe sistem 

counting pada alat parkir, maka penulis menulis laporan sebagai berikut : 

BAB I PENDAHULUAN 

Berisi tentang latar belakang, rumusan masalah, tujuan, manfaat dan sistematika 

penulisan. 

BAB II LANDASAN TEORI 

Berisi tentang tinjauan pustaka dan studi literatur, yaitu peneletian yang sudah 

dilakukan sebelumnya dan teori-teori yang menjadi acuan dalam pembuatan alat 

serta skripsi. 

BAB III METODOLOGI PENELITIAN 

Berisi tahapan-tahapan dalam perancangan sistem meliputi proses perancangan, 

analisa kebutuhan dan pembuatan sistem. 

BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN 

Berisi pengujian dan analisa sistem. 
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BAB V KESIMPULAN DAN SARAN 

Berisi kesimpulan dari pembahasan  dan saran hasil pembuatan alat yang telah 

dilaksanakan. 

DAFTAR PUSTAKA 

LAMPIRAN 

 

 

 

 


