BAB IV
HASIL DAN PEMBAHASAN

Bab ini berisi tentang hasil uji coba dan analisis terhadap sistem. Pengujian
dimulai dengan memastikan setiap komponen arduino, sensor ultrasonik, DMD
P10 (Dot Matrik Display) dan catu daya apakah alat yang telah dibuat dalam
kondisi bagus dapat bekerja dengan baik sesuai dengan program yang telah
dibuat, kemudian mengecek setiap jalur yang terhubung dengan komponen yang
digunakan telah terkoneksi, dimana rangkaiannya disesuaikan dengan gambar
skematiknya. Pengujian yang dilakukan meliputi pengujian sensor ultrasonik,

pengujian catu daya dan pengujian sistem keseluruhan.

4.1 Hasil

Uji coba dilakukan untuk memastikan rangkaian yang dihasilkan mampu bekerja
sesuai dengan yang diharapkan. maka terlebih dahulu dilakukan langkah
pengujian dan mengamati langsung rangkaian serta komponen. Hasil pengukuran
ini dapat diketahui rangkaian telah bekerja dengan baik atau tidak, sehingga
apabila terdapat kesalahan dan kekurangan akan terdeteksi. Gambar 4.1 berikut ini

merupakan gambar dari bentuk fisik alat yang telah dibuat.

Gambar. 4.1. Bentuk Fisik Alat
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dari hasil perakitan peneliti dapat mengetahui sistem kerja dari alat telah berkerja
dengan baik yaitu. Jika sensor ultrasonik 1 yang berada pada pintu masuk portal
mendeteksi adanya kendaraan roda 2 maka akan bertambah 1 dan sebaliknya jika
sensor ultrasonik 2 yang berada pada pintu keluar portal mendeteksi adanya
kendaraan roda 2 maka akan berkurang 1. Hasil pengamatan yang telah dilakukan
peneliti pada hasil perakitan dapat diketahui bahwa sistem kerja dari alat telah

berkerja sesuai dengan program yang telah buat.

4.1.1 Hasil Pengujian dan Pembahasan

Setelah merakit alat yang sesuai dengan rancangan sistem seperti pada gambar 4.1
selesai dibuat. Langkah selanjutnya adalah melakukan pengujian sistem untuk
memastikan alat yang telah dibuat sudah sesuai dengan perancangan. Data yang
diperoleh dari hasil uji coba akan dianalisa untuk mengetahui kekurangan dan
kelebihan sistem. Dalam pengujian sistem ada beberapa hal yang perlu diuji
diantaranya adalah pengujian hasil sensor ultrasonik, dan hasil tampilan pada
DMD P10 (Dot Matrik Display).

Langkah-langkah pengujian:

1. Menghubungkan power pada arduino dengan power supplay 12V.

2. Menghubungkan DMD P10 (Dot Matrik Display) dengan power supplay 5V.

3. Melewati sensor ultrasonik untuk menampilkan ketersedia pada DMD P10
(Dot Matrik Display).

4.2 Hasil Uji Sistem

Berikut adalah hasil data yang diperoleh dari hasil uji coba yang telah dilakukan

untuk mengetahui sistem apakah bekerja dengan benar.
4.2.1 Hasil Pengujian Sensor Ultrasonik

Pada pengujian ini sensor akan diberi obyek untuk mengetahui sensor ultrasonik
dapat mendeteksi atau tidak. Jika ada obyek maka DMD P10 (Dot Matrik
Display) akan menampilkan ketersediaan parkir baik bertambah ataupun
berkurang, jika tidak ada obyek maka DMD P10 (Dot Matrik Display) akan tetap
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menampilkan hasil perhitungan ketersediaan parkir yang telah terdekteksi oleh
sensor ultrasonik sebelumnya. Terlihat pada tabel 4.1.

Tabel 4.1 Pengujian Sensor Ultrasonik Terhadap Obyek

Percobaan Obyek Palang Pintu
1 Ada obyek portal masuk Bertambah
2 Ada obyek portal keluar Berkurang
3 Tidak ada obyek Perhitungan akhir

4.2.2 Hasil Pengujian Tampilan Lokasi Pada DMD P10 (Dot Matrik
Display)

Pada percobaan ini untuk menguji sistem untuk menampilkan jumlah lokasi jika
terdapat kendaraan yang melewati sensor. Jika kondisi lokasi terisi semua maka
DMD P10 (Dot Matrik Display) akan menampilkan lokasi ‘Full’, jika terdapat
lokasi kosong maka DMD P10 (Dot Matrik Display) akan menampilkan jumlah
lokasi yang tersedia.

Tabel 4.2 Pengujian DMD P10 (Dot Matrik Display) Untuk Menampilkan
Kondisi Lokasi

Percobaan Kendaraan yang melewati Tampilan DMD P10
untuk pengujian (Max : 15) | (Dot Matrik Display)

1 3 Kendaraan Lokasi Tersedia: 12

2 5 Kendaraan Lokasi Tersedia: 10

3 15 Kendaraan Lokasi Penuh / Full

4 Tidak Ada Lokasi Tersedia: 15

5 9 Kendaraan Lokasi Tersedia: 6

6 1 Kendaraan Lokasi Tersedia: 14
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Gambar 4.2. Tampilan masih tersedia ruang parkir

Gambar diatas dapat dijelaskan bahwa tampilan pada portal parkir yang
ditunjukan olen DMD P10 (Dot Matrik Display) masih tersedia, atau pada lokasi
parkir masih terdapat ruang kosong untuk pengendara memarkirkan

kendaraannya.
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Gambar 4.3. Tampilan pada saat penuh

Pada gambar diatas dapat dijelaskan portal parkir menunjukan tampilan variabel
‘full” yang menandakan bahwa pada lokasi parkir sudah tidak terdapat lagi ruang
kosong di lokasi parkir untuk memarkirkan kendaraannya.
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